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Bridas, motorizadas y de gancho 14

Bridas de sujecion neumaticas
Instrucciones técnicas GN 8620 / GN 8621

Caracteristicas eléctricas del sensor electromagnético

Funcion de salida

Salida de conmutacion

Tension de alimentacién

Corriente continua la

Tipo de conexion
Tapon

Clase de proteccion

Consumo de potencia

Caida de tension

CEM

Temperatura de trabajo

sujeta

Proteccion contra cortocircuitos

Indicacion de suministro de tension

Indicacion de brida neumatica abierta

Indicacion de brida neumatica cerrada/

NO (normalmente abierto)

PNP

10...30VDC

<100 mA

Conector de 4 clavijas M12x1

IP 68

<30mA

Conforme a EN 60947-5-2

0°C..+50°C

Si

LED verde

LED amarillo

LED rojo

<U>o/0
@o/o

(1)
(4)
)
(3)

C

Instrucciones de seguridad

Durante lainstalacion, la puesta en servicio y el uso debe observarse la informacién contenida en las instrucciones de uso. Estas se suministran

junto con el producto o se pueden ver en formato digital en la pagina del producto, en elesa-ganter.es.
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Bridas de sujecion neumaticas
Instrucciones técnicas GN 8620 / GN 8621

Principio de funcionamiento

En posicion de sujecion, el mecanismo de la palanca de rétula estd por encima del punto muerto y, por lo tanto, esté asegurado por la funcion
de autobloqueo. De esta manera, se consigue una fuerza de sujecién considerablemente mayor que la fuerza de apriete necesaria para
sujetar la brida. Considerando ausencia de accionamiento neumatico y de palanca manual, el brazo de sujecién solamente se puede abrir

desde esta posicién pulsando manualmente el pasador de desblogueo.

Ajuste del angulo de apertura

El dngulo de apertura del brazo de sujecién en posicién abierta se puede limitar o ajustar en cualquier dngulo entre 135° y 0° Para hacerlo,
atornille completamente uno de los dos tornillos de ajuste manualmente con una llave hexagonal sin extremo de bolas o mediante un

destornillador sin cable. Gire entonces para ajustar el &ngulo de apertura.

Palanca manual Kinematics

Uh Uk
Brazo de sujecién  Angulo de la palanca manual
angulo de
apertura Tamafio5  Tamafio40  Tamafio 63
0° -377° 4,12° 2,65°
45° 53° 584° 56°
90° 109,5° 1236° 94°
135° 130° 140° 110,7°
Tamaiio M,, max
Par Iimite de palancas manuales
enNm
25 26
40 32
63 40

Modelos ELESA y GANTER, todos los derechos reservados segun la ley.
Mencionar siempre la fuente cuando se reproduzcan nuestros dibujos.
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Tornillos de ajuste del angulo de apertura

(€G]
elesa+Ganter

8/2026

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

Bridas, motorizadas y de gancho 14



Bridas de sujecion neumaticas
Instrucciones técnicas GN 8620 / GN 8621

Instrucciones de montaje del brazo de sujecién

Los brazos de sujecién se pueden montar en el eje cuadrado de la brida neumatica en dos posiciones angulares con excentricidad de 90°y en
3 configuracién simétrica. Esto puede ofrecer mejor accesibilidad en el estado de sujecién o de apertura.

Al'montar los brazos de sujecién, las marcas del brazo y de las piezas de sujecion deben estar situadas en el mismo lado. Los tornillos que se
a4  encuentren mas cerca de la marca deben apretarse antes.

Enlas bridas neumaticas de tipo S, los brazos de sujecién se encuentran sin apretar.

Mark

10

11

12

13

Precarga del brazo de sujecion/compensacion de tolerancia recomendadas

16
Para sujetar la pieza de forma fiable, se recomienda el preapriete

del brazo de sujecién. Deberfa ser a unos 0,2 mm mas cerca de la

superficie de la pieza, medida basada en la distancia r desde el punto

de pivotado del brazo de sujecion.

18 En el caso de piezas con dimensiones variables, los elementos de
fijacion eldsticos protegen el mecanismo de la brida neumética y

19 compensan las tolerancias. Para este fin pueden usarse arandelas I
elasticas, muelles de elastémero, almohadillas de apriete de caucho |

20 o similares.

17

21

22 Angulo de apertura maximo dependiendo de la posicién de montaje del brazo de sujecion

23 El maximo dngulo de apertura posible esté limitado por la posicion de montaje y el tamafio del brazo de sujecién, y debe ajustarse acorde a

ello.
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k) Tamaiio (del pistdn @) w, w, w, w,
g 25 135° 135° 90° 105°
é 40 135° = 45° 125°
;:% 63 135° 135° 80° 115°
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Bridas de sujecion neumaticas
Instrucciones técnicas GN 8620 / GN 8621

Consumo de aire/diagramas de carga

Tamanfo 25
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Peso de la barra de sujecion

[kgl
1,0

0,9
0,8

0,7

0,6
0,5

0,4
0,3

0,2
0,1

50

[kg]

75 100 125 150 175 200

Distancia del centro de gravedad [ mm ]
al centro de pivotado

Peso de la barra de sujecion

70

[kg]

90 110 130 150 170 190 210

Distancia del centro de gravedad [mm]
al centro de pivotado

N
N

-

-

Peso de la barra de sujecion

o N B OO 0O O N

70 90 110 130 150 170 190 210 230 250 270 290
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Distancia del centro de gravedad [ mm]
al centro de pivotado
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